O MINISTERIO DA EDUCAGCAO
SECRETARIA DE EDUCA(;AO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DE SANTA CATARINA
wstmurorvERa.  PRO-REITORIA DE ENSINO

Plano e Relatério Semestral de Atividades Docentes: 2015/1

Dados Cadastrais RESUMO - CH TOTAL: 40
Campus: Jaragua do Sul (GW) Atividade CH |Atividade CH
Nome: Julio Feller Golin 1. Atividades de 0 4. Gestéo e 0
Regime de trabalho: |40 horas DE Ensino Representacdo
Efetivo: Sim 2. Atividades de 0 5. Atividades de 40
Afastamento: Capacitacéo - Doutorado Pesquisa Capacitacéo
Tipo de Afastamento: | Afastamento total 3. Atividades de 0
Area principal de ELETROTECNICA Extensdo
atuacao:
Titulagao: Mestre

1. Atividades de ensino

1.1 Aulas (n&o informado)

Resumo das atividades: 1.1 Aulas

Nada consta.

1.2 Atividades de organizacéo de ensino

Atividade CH

Atividades de organizacéo de ensino 0

Subtotal: 0.00

Resumo das atividades: 1.2 Atividades de organizagdo de ensino

Nada consta.

1.3 Atividades apoio ao ensino (néo informado)

Resumo das atividades: 1.3 Atividades de apoio ao ensino

Nada consta.

2. Atividades de Pesquisa (ndo informado)

Resumo das atividades: 2. Atividades de Pesquisa

Nada consta.

3. Atividades de Extensé&o (ndo informado)

Resumo das atividades: 3. Atividades de Extenséo

Nada consta.

4. Atividades de Gestédo e Representacao

4.1 Gestao (nédo informado)

Resumo das atividades: 4.1 Gestao

Nada consta.
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4.2 Designacao (ndo informado)

Resumo das atividades: 4.2 Designacgéo

Nada consta.

4.3 Representacéo (ndo informado)

Resumo das atividades: 4.3 Representacao

Nada consta.

5. Capacitacédo

Titulo Portaria Tema CH

Doutorado 2992 16/12/2014 Reitoria Modelagem de sistemas mecanicos-mecatrénicos. 40

Subtotal: 40.00

Resumo das atividades: 5. Capacitacéo

Em marco apresentei o seminario Kinetostatic analysis of cooperation from a force control perspective, que é tema de meu trabalho, no 3rd.
Workshop on Mechanism and Robot Design.

No més de maio, participei das atividades de recalibracéo dos equipamentos do laboratério no Sapiens Parque/Florianopolis, que pretende-se
usar nas atividades experimentais, previstas no trabalho de doutoramento.

Foi preparada uma verséo de artigo, com resultados, para submisséo em congresso.

Informacdes sobre avaliagcdo do planejamento
Aprovado pela chefia em 11/08/2015 19:53:36

Avaliador: azanella

Informacdes sobre preenchimento do plano

Preenchimento inicial Ultima alterac&o

27/03/2015 10:33:51 24/07/2015 14:47:28
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