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RESUMO
A parada cardíaca requer  ação rápida de qualquer  pessoa e o treinamento utilizando
modelos anatômicos é uma abordagem eficiente. O projeto teve por objetivo desenvolver
um  modelo  anatômico  robótico  que  analise  a  pressão  realizada  no  tórax  durante  a
manobra de compressão torácica em procedimentos de reanimação cardíaca em bebês.
Metodologia  e  Resultados  :  1)  Instalação  de  sensor  de  pressão;  2)Conexão  com  a
plataforma Arduíno – o sensor apresentou boa conectividade com o microcontrolador e
resposta  adequada  à  pressão.  3)Implantação  do  sensor  no  modelo  anatômico;
4)Utilização do código-fonte para faixa ideal de pressão – O código fonte foi desenvolvido
pelos  bolsistas  na plataforma IDE-Arduíno em linguagem C++ e  foi  implementado de
forma a responder ao operador se a manobra de está adequada; 5 – Confecção de peça
de vestuário para implantação do sensor de pressão – Com o objetivo de ter um setup
rápido e que possa ser  utilizado em quaisquer  modelos anatômicos:  foi  desenvolvido
peças de vestuário com bolso interno na região torácica do modelo. 6 – Desenvolvimento
de protocolo de treinamento em reanimação cardíaca no modelo robótico: Seguindo as
normativas da American Heart Association foi utilizado o tempo e número de compressões
necessárias  à  reanimação  cardíaca.  Conclusão:  o  projeto  foi  de  grande  relevância  e
contribuiu para o desenvolvimento de um modelo robótico eficaz e de baixo custo para o
treinamento  em reanimação  cardíaca.  Destacam-se,  além dos  resultados  atingidos,  a
contribuição do projeto para: 1) Implementação de um modelo de reanimação cardíaca
que  está  disponível  à  comunidadee  poderá  ser  utilizado  em  treinamento.
2)Indissociabilidade entre ensino, pesquisa e extensão: A pesquisa teve a colaboração
dos  estudantes  do  CTS  em  Vestuário,  na  unidade  curricular  de  matemática.  Como



possibilidade  futura,  o  modelo  robótico  poderá  ser  disponibilizado  à  comunidade  em
projetos  de  extensão.  3)Formação  acadêmica  dos  participantes:  os  bolsistas  são
estudantes  do  CTI  em  Informática  e  puderam,  no  decorrer  da  pesquisa,  lidar  com
situações  reais  de  resolução  de  problemas  relacionadas  à  área  de  tecnologia:
desenvolvimento de software, linguagem de programação e eletrônica. Aos estudantes da
área do vestuário foi proporcionado o desafio de confecção de vestuário e, da mesma
forma, lidaram com problemas reais da profissão.
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LINK DO VÍDEO
https://youtu.be/G8weF2huxa8
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